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HVAC uygulamalari icin AC surtcduler

FRENIC-HVAC

Cevre icin...

FUJI teknolojisi ile ulasilan Yiiksek Performans.
Son-kullanici i¢in Kolay Bakim.

Giivenligi saglar ve Cevreyi korur.

Yeni nesil i¢in yeni ufuklar acar.




FRENIC-HVAC

~ Cevre ve Cocuklarimizin Gelecegi icin Enerji Tasarrufu ~
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Fuji Electric tarafindan Enerji Tasarrufu uygulamalarina
yonelik tasarlanmus ilk ince kasa tipinde siiriicudiir.
Fan ve Pompa Uygulamalarinda Enerji Tasarrufu

| konusunda mitkkemmel sonuclar elde etmenizi saglar!
.. Giugc tilkketimini diisurerek, maliyetlerin azaltilmasina
bilyiik olciide katki saglar!

HVAC uygulamalarinda fan ve pompalarda enerji tiketimi, AC strtcu kullanarak
blyuk ol¢iide azaltilabilir. Bu amaca ulasmak igin; struculerden daha ylksek
fonksiyonellik ve performans beklenmektedir. Fuji Electric’ in yeni Granda,
FRENIC-HVAC Serisi, su ve havanin akis hizini, basincini ve sicakhgini fan ve pompa
ile en uygun sekilde kontrol eder ve enerji tasarrufu sayesinde, maliyetlerin
azaltilmasina buyuk dlclde katki saglar.




Enerji Tasarrufu sayesinde Kiresel Isinmanin Azaltilmasina

ve Cevrenin Korunmasina Biyuk Destek

Ofis binalarindaki enerji tiketiminin %50’ si havalandirma sistemleri ile ilgilidir. FRENIC-HVAC Serisi, HVAC icin
tasarlanmis bir surlcu olup, 6zellikleri ve performanslari ile binalarda galisan insanlar igin en uygun termal gevreyi
saglar. Bunu saglarken de cesitli cihazlardaki (kompesor, kondenser su pompasi, AHU ve digerleri) enerji tiketimini
minimuma indirir. Fuji Electric; siruci ile saglanan enerji tasarrufu sayesinde, karbondioksit salinimini azaltarak
gevrenin korunmasina blyuk katki saglar.

Model Belirlenmesinde Genis Secenekler

iki farkli model
[l Standart tip (Dahili EMC Filtre)
0.75 - 710 kW (0.75 - 90 kW IP21 / IP55, 110 - 710 kW IP0OO )

M Dahili Sok Bobini + Dahili EMC Filtre tipi
0.75 - 90 kW (0.75 - 90 kW IP21 / IP55)

Siiriicii kapasitesi EMC Filtre Sok Bobini Koruyucu Yapi
0.75 kW - 90 kW Dahili Dahili IP21/IP55
110kW to 710kW Dahili Harici IPOO

Enerji Tasarrufu Fonksiyonu ile Optimum Kontrol

e Linearizasyon fonksiyonu

¢ Sabit sicaklik farki ve Sabit basing farki kontroll

* Yas termometre sicaklik tahmini kontroll iceren enerji tasarrufu fonksiyonlari
* Otomatik enerji tasarrufu fonksiyonu

Ince Kasa Tipi

 Fuji Electric surlculeri arasindaki ilk ince kasa tipi tasarimina sahip surtcuddar.
e [P21 ve IP55 boyutlari aynidir. (EndUstride ilk defa)

HVAC Kullanimi icin Uygun Fonksiyonlar

* 4PID kontrol * Tork vektor kontrol

¢ Yangin modu (Zorunlu calisma fonksiyonu) ¢ Dahili PLC fonksiyonu

¢ DOnen ylUku yakalama ¢ Kullanici dostu operaror paneli
¢ Gergcek zaman saati * Sifre fonksiyonu

¢ Filtrenin tikanmasini 6nleme fonksiyonu




Yiiksek Enerji Tasarrufu Gercgeklesti!!

Isi kaynakl havalandirma sistemi icin; gerekli sogutma veya isitma suyu miktari, genellikle mevsimler
veya glnler ve geceler icinde degiskenlik gostermektedir.
FRENIC-HVAC, yUk akis hizindan hedef basinci hesaplayan linearizasyon fonksiyonu ile basing kontrolu

hesaplamasini gerceklestirebilir.
Konforlu bir havalandirmanin devamliligini saglamak pompanin gereksiz glg tiketimini azaltmak ve bu
sayede 6nemli 6lclide enerji tasarrufu elde etmek mimkindur.




HVAC Tesisleri icin Optimum Kontrol

e Sogutma Kulesi Fani

Sogutma kulesi fani, sogutma suyunun, isisini havaya yayarak
sogutmak igin kullanilir. Fanin hizi, ¢ikistaki sogutma suyu
sicakligina gore en uygun sekilde ayarlanir. Bununla birlikte,
surlc fani kontrol etmek icin, yas termometre sicakligini
otomatik olarak hesaplar. Bu sebeple sogutma suyu sicakhg
(yas termometre) hava sicakligina bagh olur.

(Yas termometre sicaklik tahmini kontroli)
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e Sogutma Suyu Pompasi

Sogutma suyu pompasl, sogutma sisteminden aciga cikan islyl
ortadan kaldirmak igin, sogutma suyunu sogutma kulesinde
dolastirir. Pompa hizi, sogutma suyunun sicakligina ve debi
ihtiyacina goére en uygun sekilde ayarlanir. Bununla birlikte,
sogutma pompasinin slrucu ile kontrol edilmesi sayesinde,
giris ve cikis arasindaki sogutma suyu sicakligl farki hep sabit
kalir. ( Sabit Sicaklik Farki Kontrol()

e Chiller Pompasi

Chiller pompasi, sogutma sistemi tarafindan (Uretilen
sogutulmus suyu klima ve fan fankoil’e ulastirir. Pompa hiz,
kollektdr basincina gore en uygun sekilde ayarlanir. Ayrica,
pompa hatti basinci, akis hizi sinyalinin istenilen basing
degerine lineerlestirme fonksiyonu kullanilarak cevirilmesiyle
dogru degere ayarlanarak kontrol edilir. (Linearizasyon
Fonksiyonu)

e Besleme Fani / Donus Fani

Kaynak ve Donus fanlarinin hizlari, basing, desarj sicakligl, oda
sicakligl ve diger etkenlere goére en uygun sekilde ayarlanir.
Bununla birlikte, karbondioksitin oda icindeki miktar tespit
edilerek, izin verilen degerler arasinda kalmasi igin,
maksimum seviyesi otomatik olarak segilir.




En Uygun Tasarim

Kullanici dostu, kolay izleme imkani sunan operatorpanel

¢ LCD ekranin genisletilmesi ile PID kontrol degerleri gérinar hale geldi

1. Proses degeri (PV) 5. Cikis akimi 9. Gl tliketimi

2. Set degeri (SV) 6. Cikis gerilimi 10. Toplam enerji (MV)
3. Yonlendirilen deger (MV) 7. Tork

4. Frekans 8. Donus hizi

*Birim donustlirme fonksiyonu sayesinde gosterilen degerler daha anlasilabilirdir.
*Coklu-dil fonksiyonu: 19 dil + kullaniciya 6zel dil desteklenmektedir.

* Coklu-dil fonksiyonu: 19 dil + kullaniciya 6zel dil desteklenmektedir

Language
(Tarkee) ingilizce Almanca Fransizca ispanyolca
Japonca italyanca (Rusga) (Yunanca) (Cince)
(Hollandaca) (Potekizce) (Cekece) (isvecge) (Polonyaca)

(Malayca) (Vietnamca) (Taylandca) (Endonezyaca)

* Parantez icindekiler cok yakinda desteklenecektir.

Gercek Zaman Saati (RTC) standart

* Tarih ve Zaman iceren Alarm bilgisi Kolay hata

* Son 10 alarm, tarih ve zaman bilgisi ile kaydedilir ve

gorantulenir.

* Zamanlayici fonksiyonu
* Bir haftada 4 adet zamanlayici ayarlanabilir.
» Bayrak tatilleri ayarlanabilir. (Yilda 20 giin)

ile gerceklestirildigi zaman

Operasyon hafta boyunca tek program

analizi

Operasyon programi, anlik kosullara gore
4 adet zamanlayici kullanilarak yapilir.

Operasyon programi hafta icinde
giinlere bagh olarak degistigi zaman

24:00:00 ——————————————— 24:00:00 |----- ————— ————— ———————————————
18:00:00 [-----1----- e e 1 18:00:00 |----- oo Foooe e A
12:00:00 |- ===~ ===F == p oo 12:00:00 |----- R ah SEEEL Rt
06:00:00 |- - ===k -- - oh oo 06:00:00 |----- R Rl
00:00:00 PSS S 00:00:00 T Y ;
MON TUE WED THU R SAT  SUN MON TUE WED THU FRI SAT  SUN
* PV ve SV degerleri arasinda Birim Doniistirme Fonksiyonu
e Birim donustirme fonksiyonu, verileri kolayca ayarlamanizi saglar.
Fonksiyon Birimler
Dénlstirme yok. % RPM I/min
m3/h oC mbar bar
Birim Doniistiirme kPa mWG mmHg kW
in-wg psi Of ppm
PSI




KB Kullanici dostu, kolay izleme imkani sunan 6zel tasarim panel

Coklu-dil ve YARDIM fonksiyonu mevcuttur. SV ve PV
degerlerinde birim ayari, veri kopyalama ( 3 gesit )
mumkUndur. Panel ¢ikarilabilir ve pano kapagina monte
edilebilir. (opsiyonel kablo kullanilarak)

A Kondansator kart

Kondansatoér kapasitesindeki disusu,
toplam calisma slresini tespit ederek
kullanim 6mrinin tahminini yapar ve sinyal
olarak ¢ikis verir. Bdylece kullanici degisim
periyodu ile ilgili bilgilendirilmis olur.

El Kontrol terminali blogu

Sokdlebilir kontrol terminal blogu.
Bu 6zellik kablolari sbkmeden,
Uniteyi kolayca degistirmenizi saglar.

A Kontrol karti

USB port ve BACnet standart olarak donanima eklenmistir.
3 adet opsiyonel kart ilave edilebilir.

Opsiyonel batarya baglantisi

Cesitli haberlesme opsiyonlari

Standart Opsiyonel
*BACnet MS/TP *LonWorks *DeviceNet
*Modbus RTU *Ethernet *CANopen
*Metasys N2 *Profibus *CC-Link

H sogutma fani

Kolayca degistirilebilir.
ON/OFF kontrol sayesinde
kullanim 6mrU uzatilabilir.

[ EMmc filtre

Elektromanyetik
gurultuleri blyuk 6lctide
azaltr. Uriin gaminin
tamaminda standart
olarak bulunur.
IEC61800-3
standartlarini saglar.

Sok bobini

Harmonikleri biyuk élclide azaltir. IEC/EN61000-3-2
ve IEC/EN61000-3-12 standartlarina uygundur.

90 kW a kadar olan modellerde standarttir. 110 kW -
710 kW arasi modellerde de opsiyoneldir, harici olarak
eklenebilir.

E1 cevresel koruma
3C2, IEC60721-3-3 standartlarina uygundur.

Bl Diger
Loader da Destek/Analiz yazilimi, batarya destekli
Gergek Zaman Saati (RTC) (opsiyon)
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HVAC icin Uygun Fonksiyonlar

Linearizasyon fonksiyonu

Bu fonksiyon akis hizini kullanarak hedef basinci hesaplar, bdylece hat basinci kontrol edilebilir.

Havalandirma sistemleri igin; gerekli sogutma veya isitma suyu miktari, genellikle mevsimler veya gunler ve
geceler icinde degiskenlik gostermektedir. Bu nedenle, sistemin ¢alismasi sabit basing kontrolline goére yapllir ise
talebin dustigu durumlarda hatta istenmeyen gereksiz basing ylikselmelerine neden olur. Bu sebeple; pompa,
yuksek su basincini saglamak igin gereksiz bir gli¢ tuketir.

Tespit edilen ylk akis hizi kullanilarak hesaplanan terminal basincinin degeri ve su tasima basinci baz alinarak,
PID kontrol gerceklestirilir.

Bu fonksiyon sayesinde pompanin gug tiketimini azaltmak ve ylksek enerji tasarrufu saglamak mimkuandur.

‘ ﬁ Q-H curve

[%] Water conveyance pressure
Water conveyance 160, — constant control characteristics
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Yas termometre sicaklik tahmini kontrolu

Bu fonksiyon sogutma kulesi fanini kontrol etmek icin en uygun
¢6zUmdur. Hava sicakhgl 6zellikle yuksek oldugu zaman, yas
termometre sicakligl referans degerinden blylk hale geldiginde,
su sicakhgl referans degerine ulasamaz. Bu nedenle, fan yiksek
hizda donmeye devam eder ve enerji tasarrufu gerceklesemez.
FRENIC-HVAC yas termometre sicakligini otomatik olarak
hesaplar ve fani kontrol eder. Boylece, sogutma suyu hava
sicakligina bagli hale gelir ve gereksiz elektrik enerjisi
harcanmaz.

Filtrenin tikanmasini 6nleme fonksiyonu

Bu fonksiyon, ¢ikis akimini ve basing sensoru degerini kullanarak,
fan filtresinin toz veya diger materyaller tarafindan tikandigini
tespit eder. Tikanma tespit edildiginde fan, tozu disari atmak igin
ters yonde doéner. Daha sonra hava Uflemek i¢in normal dénus
yoninde donmeye devam eder. Ayrica bu fonksiyon, bir alarm
sinyali ile size bakim zamaninin geldigini bildirir.

Temperature['C]

Set temperature < air (wet-bulb) temperature
Cooling water temperature can only be lowered to the
air (wet-bulb) temperature.

Cooling water
..~~~ temperature

N
Set temperature
Air (wet-bulb) temperature

|
Output '
frequency[Hz] !
'

Control OFF:
fan high-speed operation

N Control ON
Controlled to:
cooling water =
wet-bulb temperature

!
I
|
; Time
I
I
I
|
I
!

Cut the
unnecessary
power.

Wet-bulb temperature !
presumption control !

Time

Dahili PLC fonksiyonu

Sartcu “Dahili PLC fonksiyonu” ile donatiimistir. Bu sayede, lojik ve aritmetik devreden, dijital ve analog giris - ¢ikis
sinyalleri alinabilir. Bodylece, sinyaller serbestge islem halindeyken, basit role ve ardisik gcalisma mantig

olusturulabilir

Ornek
) On-delay timer |
X1 terminal RV
X2 terminal — ——o output
| terminal
0.2 I
[FDT]

Standart 4PID kontrol

4PID kontrol standart olarak sunulmustur. Bir PID
modull surucunin cikis frekansini kontrol etmek igin,
diger 3 PID modull ise harici sistemleri kontrol etmek
icin kullanilabilir. 4 PID modulini de kullanmak icin,
sUrlcuye opsiyonel kart (OPC-G1-AlO) takiimalidir.

Fonksiyon Kkodlar, iki seviye sifre set edilerek
gbzlemlenip degistirilebilir, sadece gozlemlenebilir veya
gizlenebilir. Boylece, hatali operasyon veya fonksiyon
kodlarinin izinsiz degistirilmesi engellenmis olur. Ayrica,
eger sifre belirlenen sayidan daha fazla kez yanls
girilirse, slrucuntn- ¢alismasina -izin = verilmez ve
kullanicr uygunsuz olarak kabul edilir. *= = :

Step 1
P, uo4
12 terminal 0 o———1 Y3
! - uos | »‘ output
I P terminal
C1 terminal
uo4

Yangin modu (zorlama fonksiyonu)

Bu modda, operasyona devam etmek igin, slrlcu
koruma fonksiyonunu yok sayar. Bu sekilde, yangin
gibi bir acil durumda, surticu fan ve pompayr mimkun
oldugunca fazla calistirmaya devam eder.

Donen yuku yakalama fonksiyonu

Donen yuku yakalama fonksiyonu yumusak kalkis
imkani saglar. (Basta dénen bir motor bu fonksiyon
sayesinde o anki déniis-yonu ve hizi ne olursa olsun
yumusak bir sekilde:kontrol edilir, istenilen hiz ve yonde
“dondirilmeye devam edilir). Bu fonksiyon sayesinde,
motorun beslemesi bir:-anda, sebekeden surlclye

: _'éktf'ai*fljcilglnda, yumusak bir operasyon saglanir.
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Standard Ozellikler

3-faz, 400V serisi (0.75 - 37kW)

Madde Ozellikler
FRNICICJARL [[]-4A : HVAC 0.75 15 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37
Model | FRNCICICJARL [C1-4E : HVAC 0.75 15 2.2 4.0 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37
FRNLJCICJARL []-4C : HVAC 0.75 15 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5 22 30 37
Uygulanacak standart motor (¢ikis degerleri) [kW] ™ 0.75 15 2.2 B.7/4.0 5.5 75 11 15 18.5 22 30 37
Nominal gli¢ [KVA] "2 1.9 3.1 41 6.8 10 14 18 24 29 34 45 57

E Gerilim [V] ™ 3-faz, 380 - 480V (AVR fonksiyonu ile)

3 .

= Nominal akim [A] 25 ‘ 41 ‘ 5.5 ‘ 9.0 | 135 ‘ 18.5 ’ 24.5 ‘ 32 ‘ 39 ‘ 45 ‘ 60 ‘ 75

o

o . o

é Asiri yik akim degeri %110 -1dakika (Dayanilan asiri ylk araligi: IEC 61800-2 ile uyumlu)

Nominal frekans [Hz] 50, 60Hz
Ana gli¢ kaynag (faz sayisl, gerilim, frekans) 3-faz, 380 to 480V, 50/60Hz
Kontrol devresi besleme girisi (faz sayisl, gerilim, frekans) Faz - faz, 380 to 480V, 50/60Hz

o

c

>

g

< Calisma gerilimi ve frekans tolerans aralig| Gerilim: +10 - %15 (Fazlar arasi dengesizlik %2) ** Frekans : %+5 -5

o0

o . . *

i(% Nominal giris akimi [A] " 1.6 3.0 4.3 74 | 103 | 13.9 | 20.7 | 279 | 345 | 41.1 | 55.7 | 69.4
Guc kaynag kapasitesi [kVA] 1.2 21 3.0 5.2 7.2 9.7 15 20 24 29 39 49
Frenleme torku [%]"7 20 10 to 15

Frenleme

DC frenleme

Frenleme start frekansi: 0.0 -60Hz, Frenleme zamani: 0.0 - 30s, Frenleme seviyesi: O to 60%

EMC filtre (IEC/EN61800-3:2004)

Standat EMC Yayilim: Kategori-C2 (2. Cevre) ile uyumludur.

Sok bobini (DCR)

Standart aksesuarlar (IEC/EN61000-3-2 IEC/EN61000-3-12)

Temel dalga PF >0.98
Gug faktort (nominal yikde)
Toplam PF 20.90
Uyumlu glivenlik sinifi UL508C, C22.2No.14, IEC/EN61800-5-1:2007
Koruma (IEC/EN60529) 1P21/1P55
Sogutma yontemi Dogal sogutma Fan ile sogutma
Agirlik/Ktle [kg] 1P21/1P55 10 10 10 10 ‘ 10 ‘ 10 ‘ 18 ’ 18 ‘ 18 ‘ 18 ‘ 23 ‘ 23

Models with capacity range from 45kW to 710kW are to be released soon.

*1) Uygulanacak standart motorlar, Fuji Electric’ in standart 4-kutup motorlaridir.
*2) Nominal kapasite 440V degerlerini yansitir.
*3) Cikis gerilimi, kaynak gerilimini gecemez.

*5) Fazlar arasl gerilim dengesizligi orani [%] = (maksimum gerilim [V] - minimum gerilim [V] )/3-faz ortalama gerilimi [V]x 67 (IEC61800-3. ‘e bakiniz.)

*6) USB port ile donatiimistir, 3 tip opsiyonel kart monte edilebilir!!
*7) Herhangi bir motor kullanildiginda ortalama frenleme torku elde edilir. (Motorun verimlili§ine gore degisir.)




Genel Ozellikler

Kontrol

Frekans ayari

:0-+10V DC (+5V DC)/0 - +100% ([12] ve [V2] terminalleri) O - +10V DC/0 - +100% ([12] ve [V2] terminalleri)

o
naloBEINS . 4 20mA DC/O - 100% ([C1] terminali) 4 - 20mA DC/O - 100% ([C4] terminali)

YUKARI/A§AGI fonksiyonu : Frekans, dijital giris sinyali aktif oldugunda, artar veya azalir.

Sabit hizlar : 16 farkli sabit hiz

Seri haberlesme : RS485 haberlesme ile ayarlanabilir.

Frekans ayar noktasi : 1 dijital giris kullanilarak 2 ayri frekans ayar noktasi se¢imi

:0-+10V DC/0 - %100 harici komut ile +10 -0V DC/0 - %100
:4-20mA DC/0 - %100 harici komut ile to 20 - 4mA DC/0 - %100
: 0-20mA DC/0 - %100 harici komut ile to 20 - OmA DC/0 - %100

Ters operasyon

Sirali calisma modu : 7 adimli sirali galisma ayarlanabilir.

Madde Aciklamalar Notlar
Maksimum frekans 25 - 120Hz ( vektor kontrol ile w/ PG)
_ | Nominal frekans 25-120Hz
'S | Callsmaya baslama frekansi| 0.1 - 60.0Hz
©
_ § 0.75 - 16kHz (0.75kW - 37kW)
:é; < | Tetikleme frekansi Not: : Tetikleme frekansi, ortam sicakIgina ve ¢ikis akimina gére, surliclyll korumak icin otomatik olarak azalabilir.
3 (Bu otomatik azaltma fonksiyonu iptal edilebilir.)
=
3| Gikis frekans! dogrulugu Analog ayar Maks!mum frekansin %+0.2 s‘l.nden daha az (25+10°C del .
* Panel ayari : Maksimum frekansin %+0.01 ‘inden daha az ((-10) - (+50)°C araliginda)
¢ Analog ayar : Maksimum frekansin 1/3000 'i (1/1500 w/ [V2] girisi)
Ayar ¢ozUnUrluga * Panel ayari : 0.01Hz (99.99Hz veya alti), 0.1Hz (100.0 - 120Hz)
 Link ayan : Maksimum ¢ikis frekansinin 1/20000 'i veya 0.01Hz (sabit)"
* V/f kontrol
Kontrol metodu  Dinamik tork vektor kontrol
« V/f kontrol, kayma kompanizasyon mevcuttur
. * Nominal frekansda ve maksimum ¢ikis frekansinda (genel spesifikasyon) 160 - 500V araliginda ayarlamak miumkundir.
Gerilim/frekans . . -
Karakteristii * VR kontrol aktif/deaktif edilebilir.
« Poligonal hat ayari (3 nokta): istenilen gerilim (O - 500V araliginda) ve frekans (0 - 120Hz araliginda) ayarlanabilir.
* Otomatik tork boost
Tork boost * Manuel tork boost: (0.0 - 20.% araliginda) istenilen tork boost degeri ayarlanabilir.
« Uygulanan yiik ayarlanabilir (sabit torklu ylik, degisken torklu yiik i¢in)
* 100% veya daha yiksek/ayar frekansi: 1.0Hz
Baslangic torku . . . o
W/ nominal frekans 50Hz ve w/ kayma kompanizasyon ve otomatik tork destegi
Panel §
Start ve stop / ve tuslariile.
operasyonu
Start/stop operasyonu Harici sinyaller (Dijital girisler) ileri (geri) doniis, stop komutu(3 telli baglanti miimkind(ir), serbest durus komutu, harici alarm, alarm reset, vs.
Seri haberlesme : RS485 haberlesme ve Field Bus haberlesme lizerinden operasyon (opsiyon)
Operasyon komutu gegisi : Uzak/yakin secimi, link se¢imi , ikinci operasyon komutu segimi
Panel operasyonu : Yukari ve asag| 6 °tu§lan ile yapilabilir. +1-+5VDC:
bias/analog
Harici potansiyometre: Harici degisken direng ile ayarlanabilir (1 - 5kQ, 1/2W) giris kazanci ile
ayarlanabilir.

Hizlanma/yavaslama

Ayar aralig| :0.00 - 6000s araliginda zaman ayarlanabilir.

Secim : Ayn ayri 4 tip hizianma ve yavaslama zamanlari ayarlanabilir ve secilebilir (operasyon sirasinda gegis yapilabilir).

zamani

Hizlanma/Yavaslama modeli : Dogrusal, S-egrisi (zayif veya sert), dogrusal olmayan

Yavaslama modu : Kontrollli / serbest

Frekans limitleyici
(YUksek ve dusuk limitleyici)

 Yiksek ve dusik hiz limitleri (Hz olarak)
* Ayarlanan deger dusik limitleyicinin altinda bir deger ise, operasyon dusuk limitleyici frekansinda devam edebilir veya durdurulabilir.

Bias frekans

* 0- +100% araliginda ayarlanabilir.

Analog giris

* Kazang : 0 ve 200% araliginda ayarlanabilir.
* Ofset :-5.0% ve +5.0% araliginda ayarlanabilir.
* Filtre : 0.00s ve 5.00s araliginda ayarlanabilir.

Atlama frekansi ayari

« Ug operasyon noktasi ve ortak atlama genisligi (O - 30Hz) ayarlanabilir.
« 3 farkl atlama frekansi ayarlanabilir.

Anlik giic kesintisinden
sonra yeniden galismaya
baslama

* Guc kesintisine bagli hata: Gl¢ kesintisi ile motor aninda hata etirilir.

* Guc gidip geldiginde hata: Glc kesintisi ile motor serbest ¢alisma moduna alinir ve glic tekrar geldiginde motor hata ettirilir.

* Operasyonu surdirme: Operasyon, ylikiin atalet enerjisi kullanilarak strdGralir.

* Anlik gli¢ kesintisinden 6nceki frekans ile calismaya baslama: Gli¢ kesintisi ile motor serbest ¢calisma moduna alinir ve gli¢ tekrar
geldiginde motor, anlik gli¢ kesintisinden dnceki frekans ile ¢alistinimaya baslanir.

« Start frekansi ile calismaya baslama: Gii¢ kesintisi ile motor serbest ¢alisma moduna alinir ve giic tekrar geldiginde motor, start frekansi ile calistinimaya baslanir.

AKim limiti
(Donanimsal akim limiti)

« Anlik glic kesintisine bagli olarak yazilimsal akim limiti cevap veremediginde veya asir akim sebebiyle hata gerceklestiginde, anlik yik
degisimini 6nlemek i¢in donanim tarafindan akim limiti uygulanir. (Bu iptal edilebilir.)
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Genel Ozellikler

Madde

Aciklamalar

Notlar

Kayma kompanizasyon

* Ylke gore hiz degisimini kompanse eder.

Tork limiti

* 1. Veya 2. Tork limit degerine gecis

Akim limiti (Yaziimsal akim limiti)

* Frekans otomatik olarak disUrulur. Boylece frekans, cikis akimi ile ayarlanan operasyon seviyesinden dlslk hale gelir.

PID kontrol

* Proses kontrol icin PID regiilatér * Normal operasyon/ters operasyon secgimi

* Yavas akis hizi fonksiyonu (Bu fonksiyondan 6nce basingl operasyon mimkindr)

« Dislk akis hizi durusu i¢in otomatik frekans glincellemefonksiyonu

* PID komutu: panel, analog giris ([12], [C1], [V2] terminalleri), RS-485 haberlesme

 PID geribesleme degeri: analog giris ([12], [C1], [V2] terminalleri) « Alarm ¢ikisi (mutlak/sapma)

* PID geribesleme anormallik tespiti ¢ Sensor ¢ikis degerinin sikalalandiriimasi ¢ Sensor ¢ikis degerinin tanimlanmasi
* PID limitleyici * PID otomatik ayar

Donen yukl yakalama

* Hiz kontrol cihazi start komutunu aldiginda kontrolsiiz bir sekilde donen bir ylikii motorda ve mekanik sistemde bir darbe olusturmadan
motorun dolayisiyla ylikiin o anki hizini tespit ederek set referansina getirir.

Otomatik yavaslama

* Yavaslamada DC bara asiri gerilim hatasina karsi otomatik olarak yavaslama rampasi ayari

Yavaslama karakteristikleri

* Asini gerilime bagli hatayr 6nlemek amaciyla, ylk ataletini azaltmak icin motor kayiplari yavaslama aninda artar.

Otomatik enerji-tasarrufu operasyonu

« Sabit bir hizda, motor ve sirlicti kayiplarinin toplamini minimize etmek icin, ¢ikis gerilimi kontrol edilir.

Aktif striicl

* Ortam sicaklig veya asir yiik nedeni ile IGBT sicakliginin artmasi durumunda asir sicaklik hatasini 6nlemek icin stirticti ¢ikis hizini azaltir.

Cevrimdisi ayar

« Motor degerleri, dondurerek ve durdurarak tanitilir.

°
£ | Sogutma fani ON/OFF * Sirici i¢ sicakhg tespit edilir, ve sicaklik dislkken sogutma fani durdurulur.
2 | Kontrol * Kontrol sinyali, harici Uniteye yollanabilir.
DonUis yonini sinirlama * Saat yoni tersinde veya saat yonlinde doniis onleme
Motor yogusma énleme * Motorda yogusmanin énlenmesi igin siriici stop konumunda motora akim basar.
Dahili PLC Fonksiyonu * 2 giris, 1 cikisli lojik, nimerik fonksiyon bloklar, timerlar, toplam 14 blok
« Filtrenin tikanmasini 6nleme fonksiyonu
Pompa kontroll * Anti-jam fonksiyonu
* Wet-bulb sicaklik presumption kontrol
Yangin modu « Tim koruma fonksiyonlari iptal olur ve ¢alisma kesintisiz devam eder.
Model operasyonu * Model operasyonu siriicli tarafindan bagimsiz bir sekilde gerceklestirilir. 2 giris, 1 ¢ikis, lojik operasyon, zamanlayici fonksiyonu, 10 adim
Opsiyon batarya
Gergek zaman saati (RTC) * Gergcek Zaman Saati zaman ve tarihe, alarm bilgisinin zaman ve tarih ile gdsterilmesine, ve zamanlayici ile operasyon ile
yapilabilmesine olanak saglar.
Timer « Bir hafta icinde 4 farkli zamanlayici kullanilabilir.
Sifre fonksiyonu * Bu, hatall operasyon ile fonksiyon kodlarinin degismesini onler, ve veriyi saklayabilir (2 seviye ayarlayarak)
* Hiz monitorti (ayar frekansi, ¢ikis frekansi, motor hizi, yiik donis hizi, % gosterim hizi), ¢ikis akimi [A], ¢ikis gerilimi [V], tork hesaplama
Calisma/durma degeri [%], glc tiketimi [kW], PID referans degeri, PID geribesleme degeri, Pad cikisl, ylik faktorii [%], motor cikisi [kW], analog giris
monitdri, toplam watt saat [kWh]/[MWh], faz akimi efektif degeri [A]
* Ana devre kondansatord, kart Usti elektrolitik kondansator, sogutma faninin 6mdr uyarisi
Calisma émri * Calisma 6mr uyarisi harici Uniteye tasinabilir. (DO)
« Ortam sicakligi: IPO0/1P21:40°C,IP55:30°C, yik faktorl: strticti nominal akimi 100%
e . * Toplam slriict calisma saati, toplam watt saat, toplam motor ¢alisma saati calisma adetleri icin gosterilir.
o | Topl | tl
% CIEET G et * Tahmin uyarisi, 6nceden ayarlanan bakim zamani geldiginde ve start adetleri asildiginda cikis verir.
3 -
© Light alarm olusumu * |kaz ledi yanar ve alarm kodu gosterir.
Hata modu * Hata nedenini gosterir.
* Hata gec¢misi: Son 10 hata kodunu nedenleriyle birlikte kaydeder ve gosterir.
Calisma veya hata modu * Hata aninda detayli bilgi: Son 4 hata igin
* RTC kullanildiginda, tribin zaman ve tarihi kaydedilir ve gosterilir.
Kalan batarya gosterimi * Batarya (opsiyon) baglandiginda, kalan batarya miktar gosterilebilir.
Arkaplan 1sig| * Arkaplan i1sig1 zamani ayarlanabilir: sadece tusa basildiginda veya her zaman kapali.
Asiri akim korumasi * Asin yik nedeniyle olusan asiri akima bagli olarak koruma.
Kisa-devre korumasi * Cikis devresindeki bir kisa-devre nedeniyle olusan asiri akima bagli olarak koruma. 0C1,0C2,0C3
Toprak hatasi korumasi  Cikis devresindeki bir toprak hatasi nedeniyle olusan asiri akima bagli olarak koruma. (37kW ve alti modeller)
o | Asin gerilim korumasi * DC bara devre geriliminin asiri degerini (800 V DC) tespit ederek siriiclyt durdurur. 0U1,0U2,0U3
£
2
2 Diisiik gerili « DC bara devre gerilimindeki diistisi (400 V DC) tespit ederek siriiclyd durdurur. Buna ragmen, eger anlik glic kesintisinden sonra w
ustik gerilim yeniden calismaya baslama ayarlanmis ise, alarm verilmez.
»  Giris geriliminde faz kaybi meydana geldiginde, su yl durdurur veya korur. .
Giris faz kaybi « Baglanan yiik kiiciik ise faz kaybi tespit edilemeyebilir. Lin
Cikis faz kaybi * Calisma sirasinda cikis baglantilarinda faz kaybini tespit ederek striicllyi durdurur. OPL




Madde Aciklamalar Notlar
* Sogutucu fan arizasi veya asiri ylk olustugunda; slrlicl sogutucu sicakligini hatasi. OH1
Asiri sicaklik « Sogutucu fan arizasi veya asiri ylik olustugunda; stirlic dahili sicaklik hatasi.
« Sogutucu fan arizasi hatasi. OH3
 Sarj devresini hatasi.
Asir yuk * Siriict cikis akimina bagli olarak hesaplanan IGBT sicaklik hatasi. OoLU
Harici alarm girisi « Dijital girisden gelen alarm ile siirlictyl durdurur (THR). OH2
© . * Motoru korumak igin; elektronik termal fonksiyon ile striiclyd durdurur. Motoru biitiin frekans aralig icinde korur.
£ | Elektronik termal R L - oL1
5 (Operasyon seviyesi ve termal zaman sabiti (0.5 - 75.0 dak. arasinda) ayarlanabilir.)
S
2 R o -
= | PTC termistor PTC term_lstf)ry ile motor swakllglr.n saptgyarak moto; korumasi. o . . i oHA
5 PTC termistor, [C1] ve [11] terminalleri arasina baglanir ve kontrol karti (izerindeki anahtarlar ve fonksiyon kodlari buna gére ayarlanir.
=
Asin yiik erken uyari « Suriictyl elektronik termal korumasi ile durdurmadan énce, asir ylik erken uyarisi (OL) verilir. —
Hafiza hatasi « Veri; enerji verildiginde ve veriler yazildiginda kontrol edilir ve hafizada herhangi bir anormallik saptanirsa, fonksiyon siriiclyii durdurur. Erl
Panel haberlesme hatasi * Panelden kontrolaktif oldugunda, eger panel ile sliriici arasindaki haberlesmede herhangi bir hata tespit edilirse, fonksiyon; stirictyli durdurur. | Er2
CPU hatasi * EMC, gurlilti veya diger faktorler nedeniyle CPU ve LSl ile ilgili bir anormallik saptanmasi hatasi. Er3
Opsiyonel haberlesme hatasi | * Bir opsiyonel kart monte edildiginde, siiriicii ile haberlesmelerde bir anormallik saptanmasi hatasi. Erd
Opsiyon hatasi « Bir opsiyonel kart monte edildiginde, opsiyonel kart ile ilgili herhangi bir anormallik saptanmasi hatasi. Er5
. @T@ onceligi; terminal blok veya haberlesme ile calisma komutlari verildiginde, paneldeki @ tusa basarak komutlar zorla
durdurulur ve durdurmadan sonra Er6 hatasi verilir.
Operasyonel hareKet hatasl |- - - - - - - oo oo Eré
« Eger herhangi bir calisma komutu girilirse, enerji verildiginde, alarm verildiginde, veya link modundan ¢alisma moduna gecildiginde;
calisma aniden baslar. Bu fonksiyon; ¢alismayi durdurur ve Er6 hatasi verir.
Ayar hatasi « Ayarlar bozulursa veya kesilirse, veya ayarin sonucunda herhangi anormallik bulunursa motor sabit ayari ile striicti durdurulur. Er7
RS-485 haberlesme hatasi (port 1)| ¢ RS-485 haberlesme hatasi. Er8
Dilsiik gerilime bagli veri kaydetme hatasi | * DUsuk gerilim data kaybi. ErF
RS-485 haberlesme hatasi (port 2)| * A&, (DX+) ve (DX) kontrol terminallerinde, RS-485 kullanilarak yapilandirildiginda, stiriicli ile haberlesme hatasi ErP
Gugc kaynag LS| hatasi * EMC, gurlti veya diger benzer etkiler nedeniyle, glic karti tizerindeki LS ile ilgili anormallik saptanmasi hatasi. ErH
g Simulasyon hatasi « Hata dizisini kontrol etmek icin, panel tarafindan simiilasyon alarm verilir. Err
>
S | PID feedback . : : n PV1, PV2, EPA,
< | disconnection detection PID kontrol geribesleme sinyali kaybolmasi hatasi. BT, B7E
Dahili PLC anormalligi « Dahili PLC hatasi (fonksiyon bloklart ile ilgili) ECL
Anti-jam * Anti-jam sirasindaki asir akim hatasi rLo
Filtre tikanikhig hatasi * PID kontrol aktifken asir yik hatasi. FoL
Enable hatasi * Enablel - Enable2 hatasi ECF
Alarm réle cikisi (herhangi * Sirici bir alarm ile durdugunda; tanimlanmis olan bir réleden cikis alinir.
bir hata igin) « Alarm durumu panel reset butonu ve/veya atanmis bir dijital input ile resetlenir. @
* Eger alarm veya uyari 6gesinin hafif alarm olarak kaydedilmesi veya uyari gerceklesmesi halinde uyari veya hafif alarm verilir.
(Operasyon devam eder.) Kaydedilecek geler; harici alarm (OH2), stirlicl i¢i asir sicaklik (OH3), motor asir sicaklik (OH4),
motor asiri ylik (OL1), panel haberlesme hatasi (Er2), opsiyon haberlesme hatasi (Er4), Opsiyon hatasi (Er5), ,
Hafif alarm (uyar) RS-485 haberlesme hatasi (port 1) (Er8), RS-485 haberlesme hatasi (port 2),(ErP). DC fan kilitlenmesi tespiti, asirlylik tahmini
(motor i¢in), sogutucu kanat asiri sicaklik tahmini, erken 6mr uyarisi (ana devre kondansator kapasitesi, kart (izeri elektronik
kondansator, veya sogutucu kanat), Komut kaybi,PID uyari ¢ikisi, diisiik tork tespiti, termistor tespiti (PTC), Makine 6mri
(motor toplam calisma saati hatasi), makine émri (calistirmaya baslama adedi hatasi)
Kilitli rotor korumasi « ivmelenme veya sabit hiz aninda asir akim hatasini énlemek icin akim limiti fonksiyonu kullanilarak diisirdliir.
Otomatik reset * Meydana gelen arizalar, belirlenmis bir sayida ve zaman araliginda otomatik olarak resetlenir.
" * Frekans komutunun kaybi (kablo kopmasi, vs...) tespit edilirse alarm ¢ikisi verilir ve 6nceden belirlenmis frekansda operasyon
Komut kaybi tespiti devam ettirilir. (tespitten dnce frekans icin oran ayarlanir.
Anlik guc kesintisi korumasi * Anlik giic kesintisine bagli yeniden baslatma segildiginde, siirlicti, ayarlanan zaman igerisinde gerilimin tekrar gelmesine bagli olarak, yeniden galismaya baslar.
Calisma ortami * SUrtctnun kullanilacag) ortam; korozif ve yanici gazlardan, yag dumanindan ve tozdan arindinimis olmalidir.
Ortam sicakii3 « IPO0/IP21: -10'dan +50C'ye (+50'den +60C’ye derating meydana gelir.), -10'dan +40C ‘ye kadar yan yana bitisik monte edildiginde (37kW ve alti)
1 181
5 € + IP55: -10'dan +40C'ye (+50'den +60C'ye derating meydana gelir.), -10'dan +30C ‘ye kadar yan yana bitisik monte edildiginde (37kW ve alt1)
?‘, Ortam rutubeti * 5 - 95% RH (yogusma yok)
o
= | Rakim + 1000m’den az
Q
¢ 90kW veya alts 110 - 710kW
& | Titresim 3mm:2-9Hz 3mm:2-9Hz 1m/s?: 55 - 200Hz
10m/s?: 9 -200Hz 2m/s?:9 - 55Hz
Depo sicaklig *«-25-+470°C

Depo rutubeti

* 5-95% RH (yogusma yok)
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. Model numarasi okuma

FRN 0.75 AR1 M -4 E

. Avrupa
Seri adi:FRN
Nominal - o
motor giicl L Girig gerilimi:
4:400V
AR:HVAC serisini Koruma sinifi:
belirtmektedir. M:1P21
L:IP55
. Model cesitleri
3-faz 400V
Tip Govde boyutu Nomi"a'(mmr gl | Nominal akim (A) IP21/55 DCR EMC filtre
FRNO.75AR1[ -4E 0.75 2.5
FRN1.5AR1[ H4E 1 1.5 4.1
FRN2.2AR1[ H4E 2.2 5.5
FRN3.7AR1[ H4E 3.7 9.0
FRN5.5AR1[ FH4E 2 5.5 135
FRN7.5AR1 [ J4E 7.5 18.5 randart &zellik Dahili Dahil
Standart oze a a
FRN11ARL[14E 11 24.5 zett . "

FRN15AR1[ H4E 3 15 32
FRN18.5AR1[ J-4E 18.5 39
FRN22AR1[ }4E 22 45
FRN30OAR1[ }4E 4 30 60
FRN37AR1[ }H4E 37 75

45kW - 710kW arasi modeller i¢in bizimle irtibata geginiz.
[J(Koruma Sinifi): M : IP21, L : IP55




]

Ay

. Teknik secim tablosu

Giic kaynagi | Nominal motor giici Tip Dis boyutlar (mm) Montaj boyutlari (mm)
el (2 Gizimno. | W H D D1 | D2 |Czmno.| wi | w2 | HL | H2
0.75 FRNO.75AR[J-4E
15 FRN1.5AR1[]-4E
22 FRN2.2AR1[J-4E 150 | 465 | 262 | 162 | 100 115 | 175 | 451 7
3.7 FRN3.7AR1[]-4E
5.5 FRN5.5AR1[]-4E
3faz 75 FRN7.5AR1[-4E
400V A B
11 FRN11AR1[-4E
15 FRN15AR1[ J-4E
203 | 585 | 262 | 162 | 100 158 | 225 | 571 | 7
18.5 FRN18.5AR1J-4E
22 FRN22AR1[-4E
30 FRN30AR1[-4E
203 | 645 | 262 | 162 | 100 158 | 225 | 631 | 7
37 FRN37AR1[HE
(Koruma Sinifi) : M : IP21, L : IP55
M Govde D
W D1 D2 w2 W1
A B o
I
i_ a ——
2s e ® D b
|| P — |
o]
I p L +—‘

I
lo

H Panel
80 17.5 . 68.5 5. (80)
$ 2xM3 = 82 58
=) i o
= = 1%) ]_'\ S o
[m] e
[ - ] ||E53‘ @7_1 Panel cut part 0
~
<
!
5
) [ ]
©f © @
< <
°© g & g
I
2x¢4
= \W = -
(5.8) 68.5

8.1k

17) —E[

(53.8) 15.2

114
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B Baglanti Semasi

Temel konfigiirasyon semasi
(Fabrikadan gonderilen durum: Dijital girisler (SINK) EN1/EN2 girisleri aktif olmalidir.)

MCCB  Manyetik kontaktor !_

veya ELCB *1 (MC) *2 |
Giic kaynag g '
400V serisi Lo
380V~480V —
50/60Hz |
7

Kontrol giicii AUX giris*3 [

+ Toprak terminali*4

Toprak terminali
: RS-485 haberlesme port 1 USB K aor | | | Kontrol devresi kismi| *5
! (R)-45 konnektdr panel onnesey
! baglantisi igin) 1
| \
| =< i
| \
i |
' SW3 i
| *7 \
Potansiyometre ! ‘
besleme ucu f +10VDC ‘ Alarm role gikisi
Hen) e ‘ her hata icin)
Gerilim girisi ayari ‘ ( ¢
Kontak cikisi *6
(0~+10VDC) I ontak cikis
(0~+10VDC) : ] AX terminal
Analog giris i : fonksiyonu
Akim girisi ayari Y |} et ‘
A=ATTADE ) . ] r; i e \ Operasyon aninda
(0~20mADC) 1 w5 li berasy
T Pl 0 Hiz referansina erisildi sinyali o
Gerilim girisi ayari | (+) —»—+ = i . . Transistor
0~+10VDC 0 «\ | Mk istenen hiza erisildi sinyali ciki!
== | (Cov ) : Motor asin yiik tahmini *6
= |
B 1 I et | Ortak ug
Aktif giris 1 P1—1 i T IEM =3, | | (Sink ve source tarafindan paylasilir)
Aktif giris 2 0 — H—— | o~10vDC |
o o SINK —’ , FM1| R
T IPLC SWL 4-20mADC 1 sy (O
(v i (0~20mADC) | — 1
; SW4 V| 2=
J—:/. i *7 i K Analog
i ok | frekans metre
i 0~10VDC E . | =
FWD operasyon/stop komutu ——— ‘,T”ﬁ‘ . H (g:ggmgg) = L ‘,‘ f
REV operasyon/stop komutu L L1 SREV Swé o Analog
[ | * =
G Dijital giris ortak ucu L Lom 7oa1od frekans metre
i I |
Clxe A¥— i
2 | Goklu-adim frekans segimi (0~Z1adim) T — I ) H.:)— ‘
= i i X -
o Coklu-adim frekans secimi (0~3adim) T T ! ‘
S . i Vo Ix3 fi—» ox+ | | JU
) Yon kilitleme - + A
2 i | IX4 5= 1 . ox i o Veri géder/al
Serbest durus komutu i I W EH N
Alarm reset i IX5 = :
Frekans ayari 2/frekans ayan 1 i : i t &0 = Swf7 SD o+
_— i ! ! IX7 *i — |
Lokal(panel) modu segimi i i ICM RS 485 haberlesme !
Dijital giris ortak ucu L_? f T port 2 (terminal blok) I
= | |
| |




Temel konfigiirasyon semasi
(Fabrikadan génderilen durum: Dijital girisler (SOURCE) EN1/EN2 girisleri aktif olmalidir.)

MCCB
veya ELCB *1

Manyetik kontaktér |

(MC) *2

Glc kaynagi
400V serisi

380V~480V
50/60Hz

Kontrol giicii AUX giris*3 [

Toprak terminali

Potansiyometre
besleme ucu
Gerilim girisi ayari
(0~+10VDC)
(0~+10VDC)
Analog giris

4~20mADC
(0~20mADC)

Gerilim girisi ayari [

Akim girisi ayari [

0~+10VDC

RS-485 haberlesme port 1
(RJ-45 konnektér panel
baglantisi icin)

USB konnektor

*8

Aktif giris 2

Aktif giris 1 Fq/—c

[Kontrol devresi kismi | *5

Alarm réle cikisl
(her hata igin)

fonksiyonu

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1 ] AX terminal
|

|

|

Operasyon aninda

|
I Hiz referansina erisildi sinyali
I istenen hiza erisildi sinyali

{ Motor asir yik tahmini

| Ortak ug

| (Sink ve source tarafindan paylasilir)

FWD operasyon/stop komutu
REV operation/stop command
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. Opsiyonlar

I Role cikisi arayiizii karti (OPC-G1-RY)

Bu opsiyonel kart, sirlcl Uzerindeki Y1 - Y4 terminallerindeki

transistdr cikislarini, enversor kontakli réle cikisina (N A/K)) | Roleciksi: DEliill 2 €t
doénlstiirir. Her kartta iki adet réle cikisi meveuttur, ve iki kart | Sinyaltipi: MRS
takarak dort réle cikisina sahip olmak mimkiinddr. Kontaidiapas iesn REZE0Y% R @S =0,

DC48YV, 0.5A (Rezistans yiik)

I Role cikisi arayiizii karti (OPC-G1-RY2)

Bu opsiyonel kart, ilave role ¢ikisina (N A) olanak saglar. Kaskat

kontrol de kullanildiginda, bu kart yedi adet motoru kontrol Réle cilasi: Dahili 7 devre
edebilir. Sinyal tipi: NA
Kontak kapasitesi: AC250V, 0.3A cos ¢=0.

* SUrlcl Uzerindeki iki réle ¢ikisi kullanilarak, maksimum 8 Unite ve bir Unite

DC48V, 0.5A (Rezistans yik
(yedek pompa) kontrol edilebilir. ( yak)

| Analog giris arayiizii karti (OPC-G1-AlO)

Bu kart, ilave analog giris ve cikislarin kullaniimasina olanak
saglar. Analog giris: 1 analog gerilim girisi (0~+10V)

1 analog akim girisi (4~20mA)
Analog cikis: 1 analog gerilim cikisi (0~+10V)
1 analog akim ¢ikisi (4~20mA)

| Analog akim cikis arayiiz kart1 (OPC-G1-A0)

Bu kart, iki analog akim ¢ikisina (4 - 20mA) olanak saglar.
Bu kart, OPC-G1-AlO ile birlikte kullanilamaz.

| CC-Link communications card (OPC-G1-CCL)

CC-Link master birim ile bu karti takarak, 10Mbps ‘ye kadar

haberlesme hizi desteklenebilir ve iletim mesafesi toplamda | Baglanti birimi sayisi: 42 5w
1200 m ‘ye cikar. Haberlesme metodu: CC-Link Ver1.10 and Ver2.0

Haberlesme hizi: 156kbps~




I DeviceNet haberlesme karti (OPC-G1-DEV)

Bu kart, caisma talimatinin ve frekans komutunun DeviceNet
master tarafindan ayarlanmasina, operasyon durumunun
gozlenmesine ve butun fonksiyon kodlarinin kontrol edilip
degistirilebilmesine olanak saglar.

Baglanti nod sayisi:
MAC ID:

Izolasyon:
Haberlesme hizi:
Ag giic titketimi:

maksimum 64 birim (master birim dahil)
0~63

500V DC (fotokupler izolasyon)
500kbps/250kbps/125kbps
max. 80mA, 24V DC

| PROFIBUS DP haberlesme karti (OPC-G1-PDP)

Bu kart, calisma talimatinin ve frekans komutunun PROFIBUS DP
master tarafindan ayarlanmasina, operasyon durumunun
gozlenmesine ve butun fonksiyon kodlarinin kontrol edilip
degistirilebilmesine olanak saglar.

I CANopen haberlesme karti (OPC-G1-COP)

Bu kart, operasyon talimatinin ve frekans komutunun CANopen
master tarafindan ayarlanmasina (PC ve PLC gibi), bUtun
fonksiyon kodlarinin kontrol edilip ayarlanmasina olanak saglar.

| LonWorks haberlesme karti (OPC-G1-LNW)

Haberlesme hizi:
iletim mesafesi:

Baglanti konnektorii:

9.6kbps~12Mbps
~1,200m
6-kutup terminal blok

Baglanti nod sayisi:
Haberlesme hizi:

iletim mesafesi:

127 birim

20k, 50k, 125k, 250k, 500Kk,
800k, 1Mbps

~2,500m

Bu kart, LonWorks Uzerinden baglanan cevresel ekipmanin (master birim dahil) siruclye baglanmasina, calisma

talimatinin ve frekans komutunun master birim tarafindan ayarlanmasina olanak saglar.

| Ethernet haberlesme karti (OPC-G1-ETH)

| Pt100 sicaklik sensor girisi karti (OPC-G1-PT)

| Batarya (OPK-BP)

Surlcunun enerjisi kesildiginde gercek zaman saatini aktif kilmak icin kullanilir. Boylece, gercek zaman saati, elektrik

kesintisi aninda surlci hi¢ beslenmese bile ¢alisabilir.

| Uzaktan operasyon icin uzatma kablosu (CB- S) [

Bu kablo, slrtcu ve panel arasi baglantida kullanilr.

Opsiyonel tip Uzunluk (m)
CB-5S 5
CB-3S 3
CB-1S 1
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